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役職︓ 准教授 

⽒名︓ ⼭⽥晃嗣 

活動の概要 

学内ネットワーク等のシステム関係の機器、サービスについての調整等を実施した。また、名⼯

⼤の先⽣らと共同研究等を⾏った。 

 

学内での活動 

 

1  システム委員会 

学内ネットワークや、学内サービス等のシステムに関する業務や、ネットワーク保守業者等との

定例会などに関わった。また、IAMAS 2020（期間 2/21〜2/24）のネットワーク環境も利⽤で

きるように環境を整備するなど、ソフトピアジャパンの指定管理者・学⽣らと共と連携して⾏っ

た。 

2  ネットワークの運⽤・調整などについて 

本学のネットワークの運⽤や保守など、ネットワーク環境の不具合・セキュリティ対応や利⽤⽅

法の調整を業者らと検討し実施した。 

3  ネットワークの保守契約などについて 

来年度途中で現在のネットワーク保守契約を更新する必要があるため、現在の契約を⾒直す作業

とともに契約更新のための情報システム導⼊審査員会などに出席した。 

 

学内外での活動 

1  感性情報等を扱った研究（共同研究） 

名古屋⼯業⼤学 中村先⽣、中京⼤学 加納先⽣らと共にロボットにおける感情をどのように捉

えるか、さらにはロボットと⼈間が共⽣する際に効果的と思われる接触等についての共同研究を

⾏った。 

 

学外での教育活動 

1  運転免許証作成システム機器の賃貸借及び維持管理業務に係る総合評価⼀般競争⼊札評価の委員とし

て参加 

⽇時︓2019 年 5 ⽉ 9 ⽇、2019 年 8 ⽉ 7 ⽇ 

場所︓岐⾩県警察本部 5F  

2  朝⽇⼤学⻭科衛⽣⼠専⾨学校で講師 

朝⽇⼤学⻭科衛⽣⼠専⾨学校で、⾮常勤講師として「情報処理」の講義を担当した。 
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